Osszefoglalé a szakkurzusokrol

A programban tobb kurzust terveztiink megvalositani, melyek a robotikdhoz kotddnek.
Tematikajuk szerint a gyartastechnologia, tervezési iranyelvek, az iranyitastechnikai, robotikai
iranyitasok, valamint a targykorbe tartozo partikularis tudés, pl. gépi tanuldsi megoldasok
ismertetése volt a kurzusok fokuszaban. Mindegyik eldadas kivalod lehetdséget biztositott a
résztvevoknek szakmai tudasuk bovitésére, elmélyitésére, 1) informaciok megismerésére.

Tudomanyos miivek Osszedllitasa és szerkesztése szeminariumon a téma a hallgatésag szamara
interaktiv modon torténd ismertetése volt annak az ismeretanyagnak, hogyan lehet modern
eszkozokkel (pl. LaTeX) rendszer tudomanyos mivet Osszeallitani,szerkeszteni. A robotika
torténete, robot rendszerek programozasa, robot alkalmazasok, robotok csoportositdsa interaktiv
foglalkozas soran a hallgatésag megismerkedhetett a robotika torténetével, valamint technoldgiai
programon keresztiil tanorai jellegi el6adast hallgathatott meg, tovabba interaktiv,
feladatmegoldéason alapul6 programban vehetett részt, melynek részét képezte a robotika és az Al
kapcsolatanak ismertetése is.

’Modern szenzorhasznalatok - Balluf” eldadas angol nyelven tortént. Az eldadast egy altalanos 10-
Link ¢és Ipari Ethernet megoldasokat hasznalé szenzorhaldzattal kezdték (folyamat -
szenzorok/beavatkozok - 10-Link réteg — Ipari Ethernet réteg - PLC). Kitértek a (az ipari)
protokollok targyaldsdban nélkiilozhetetlen ISO/OSI rétegmodellre, majd részletesen beszéltek az
IO-Link protokollrol. Ezt kovetden tobb téma keriilt prezentalasra, a fizikai réteg ismertetésétdl
kezdve az adatkapcsolati rétegen keresztiil a felhasznalasi lehetéségek bemutatasaig. Szoba kertilt
az implementécio, mind hardver komponensek, mind pedig beagyazott szoftver komponensek
tekintetében. Erintették az Ethernet alapu ipari protokollokat, elsdsorban a Profinet és az EthernetIP
megoldasokat. Az alapvetd jellemzOkon tal itt is kitértek a realizacio lehetdségeire.

"Kollaborativ robotok — Continental’ - A cég munkatarsai bemutattak legujabb gyartosoraikat, ahol
Universal Kollaborativ robotokkal dolgoznak. Nagyon érdekes és lenyilig6z0 volt a didkok szamara
testkozelbdl latni, hogyan tudnak emberek és robotok hatékonyan egylittmitkodni munkavégzésiik
soran. Ezeket a robotokat Ugy tervezték, hogy az emberekkel egy helyen dolgozzanak, igy az
automatizacié konnyebbé valik, mint valaha, fliggetlentil a vallalat méretétdl. Mindezeknek az
elényoknek kdszonhetden robotok alkalmazasdnak széles korét tudja a kovetkezd szintre 1éptetni.
A latogatas angol nyelven zajlott, ez még jobban hozzasegitette a hallgatokat a szakmai fejléddéshez.

"Pénziigyekben hasznéalt robotizacids megolddsok- OTP’ - A pénziigyekben hasznalt
automatizacids, robotizalt megoldasokrol szolt az esemény. Az eldadas soran betekintést nyerhettek
folyamatban 1évé fejlesztésekbe, mint példaul gyiirii, mely nem csak ékszerként, hanem fizetd
eszkozként is funkcional. Telthazas eldadas volt, hatalmas volt az érdekldodés.



- 10-Link és Ipari Ethernet megoldasok 2022.februar 19. 9:00-11:30

- Robotalkalmazasok 2022. aprilis 23. 9:00-11:30

- Robotok csoportositasa 2022. aprilis 23. 13:00-15:30

- Tudomanyos miivek dsszedllitdsa és szerkesztése 2022. aprilis 24. 9:00-15:00

- Robotok a mindennapokban 2022. majus 7. 9:00-12:00

- Modularis robot szoftver rendszerek 2022. szeptember 24. 9:00-12:00

- Robot rendszerek programozasa 2022. oktober 15. 9:00-15:00

- Robot tipusok és kategoridk 2022. oktdber 16. 9:00-11:30

- Kollaborativ robotok-Continental 2022.november 4. 9:00-12:00

- Modern szenzorhasznalatok-Balluf 2022.november 7./14. 13:00-14:30

- Rugo, tomeg, csillapitds mechanikai rendszer vizsgalata 2022. november 19. 9:00-12:00
- Pénziigyekben hasznalt robotizaciés megoldasok 2022.december 1. 10:00-11:30
- Kollaborativ robotok 2022. december 3. 13:00-16:00

NTP-SZKOLL-21-0034- Tehetséggondozas és szakmai kozosségépités az OE ROSZ-ban- 3 500 000 Ft
tamogatas

A ([Nemzeti
~~ | Tehetség Program

MINISZTERELNOKSEG



