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Bevezetés

A gyartovallalatok vilagszerte az automatizacidhoz fordulnak, hogy megoldjak a
munkaeréhiannyal kapcsolatos problémakat, noveljék termelékenységiiket, és emeljék
termékeik mindségét. A kollaborativ robotok koltséghatékony, rugalmas és biztonsagos
automatizacidos megoldast nyudjtanak gyartasi feladatok széles kdréhez.

A munkatarsak és robotok kozvetlen, ugyanakkor biztonsagos egyuttmiikodését teszik

lehet6vé a kollaborativ robotok. Amig a robotok elvégzik a monoton munkat, addig a
munkatarsak értékesebben tolthetik el idejiket.




Kollaborativ robotok

A véddéburkolat nélkili kollaboracido kimerithetetlen alkalmazasi lehetfségre nyit kaput. A
robotok nélkilozhetetlenné valnak a versenyképesség megtartasaban, mégis képesek
tehermentesiteni a munkatarsakat fizikailag és szellemileg is.

Ember és robot kozott akkor jon létre egyuttmikodés, ha az ember, a robot és a
munkadarab egy id6ben, egy térben, un. kollaborativ munkatérben tartdzkodik.

A kollaborativ robotok tehat nem az emberek helyettesitése céljabdl jottek létre, hanem a
feladatuk az emberi tevékenységek tamogatasa. Ezeket a robotokat mar nem kell
véddkeritésekkel celldba zarni, hanem kis tulzassal ott “lilnek” az ember mellett. igy olyan
feladatokban, amelyek nem egészen automatizalhatok, gépi segitséget nyujtanak az
operatoroknak. Példaul képesek befogni, emelni, beforgatni, tovabbitani a munkadarabot.




Kollaborativ robotok

Az okos gép arra is jo, hogy atvegyék az embertél a veszélyes munkadarab (hegyes, nehéz, forrd, stb.)
megmunkalasat. Preciz szenzoraikkal érzékelik, ha valaki az utjukba keril, és ilyenkor leallnak vagy iranyt
valtoztatnak. Rdadasul ezek programozasa egyre egyszerlbb. Egyes példanyok képesek kovetni egy ember altal
lerajzolt vonalat, mig masoknak grafikus kezel6paneljik van, ami ugy haszndlhato, akar egy tablet. Non plus ultra:
ezek altalaban olyan konnylek, hogy egy személy is képes Sket attelepiteni.

1. F6 a biztonsag: a kollaborativ robot biztonsagos

Ebben a rendszerben, amit angolul Safety-rated monitored stop-nak hivnak, ha ember |ép a mar emlitett
kollaborativ munkatérbe, a robot mozgasa leall.

2. “Tapirobik” Kézi vezérlés(i kobotok

Még mindig a hagyomanyos ipari robotoknal tartunk, de ez a tipus attdl kollaborativ, hogy az emberi érintés
erejével lehet programozni. Az ilyen gépeket fel lehet szerelni olyan specidlis szenzorokkal, amelyek érzékelik, hogy
a kezel6 a robotkar pozicionaldsa soran milyen erével hat rajuk.

3. Tiszteli a hatarokat: pasztazé kobotok

Ezt a rendszert koegzisztens rendszernek is hivjak, de ha még cifrabb név kellene, hat mutatjuk angolul: Speed and
Separation Monitoring. A robot sebessége annak fliggvényében valtozik, hogy a kezel6 éppen milyen tavolsagra
helyezkedik el téle.

4. Kéz a kézben: a koztudatban kollaborativnak tartott robotok.

Az angolul Power and Force Limited csoportba sorolt, azaz ténylegesen ember melletti munkara tervezett robotok
kiilonleges kialakitasu karokkal mikodnek. Az ilyen robot nem okozhat semmilyen sérllést emberrel valé
érintkezés soran, legyen az véletlen vagy a munkafolyamat része. A passziv biztonsagi mddszerekhez tartozik a
fellletek, élek lesimitasa, lekerekitése, kiparnazasa, valamint annak biztositdsa, hogy a robotkar ne tudja
odanyomni a személyt valamilyen felllethez.



Bosch Rexroth

A Bosch Rexroth a vilag egyik vezet§ hajtas- és vezérléstechnoldgiai vallalataként kezdettél fogva a
negyedik ipari forradalom élére allt. A Bosch Rexroth J6v6 gyara vizidjaban csak a falak rogzitettek,
minden madas mobil, modularis berendezésekbdl all, melyek a beérkez§ vev6i megrendelések
figgvényében szabadon varidlhatok, igy biztositva az egyedi igények megvalositasat a
tomeggyartasban. Ez a flexibilitas versenyelényt jelent a cégek szamdra. A jové gyaraban kiemelten
fontos tovabba az emberek és a gépek biztonsagos egylttm(ikodése. Ezen szempontok
figyelembevételével fejlesztette ki a Bosch Rexroth az érintésmentes, biztonsagos és koltséghatékony
APAS asszisztenscsaladot.

Az APAS kollaborativ robotcsaldad a vildgon egyediildllé mddon érintésmentes technolégiaval
rendelkezik: a robotoknak olyan, kilonlegesen kialakitott kapacitiv érzékel6feliilete van, ami
kulcsfontossagl az ember és robot biztonsagos egylttmikodésének 6sszehangolasaban. Ha egy
munkavallald tul kozel keril az APAS asszisztenshez, az azonnal megall, még miel6tt ember és robot
egymashoz érnének. Amikor a munkavallalé biztonsagos tavolsagra kerilt a robottél, akkor az APAS
asszisztens 6nalléan folytatja a munkat ott, ahol korabban abbahagyta. Ha a dolgozd nem tartana a
megfelel6 tavolsagot, a gyartasasszisztens képes automatikusan biztonsagos sebességre kapcsolni. A
robot szamos munkafolyamatot tamogathat, akar kozvetlenil az operator mellél is. Ugyanakkor arra is
képes, hogy nagy pontossaggal és ondlldan végezzen el monoton vagy nem ergonomikus feladatokat.

A Bosch biztonsagi koncepcié lehetévé teszi azt is, hogy az APAS robot az adott helyzethez igazitsa
munkasebességét. A hat szabadsagfokd APAS robot kollaborativ izemmaodban akar 750 mm/s
sebességre is képes (kollaborativ mdd kikapcsolasaval akar 3000 mm/s), ami kiemelked&en gyors a 250
mm)/s-os piaci atlaghoz képest (kollaborativ méd kikapcsoldsaval az atlag 1000 mm/s).

https://www.youtube.com/watch?v=eqOhPY_yFAO&embeds_euri=https%3A%2F%2Fww
w.okosipar.hu%2F&feature=emb_logo&ab_channel=BoschRexrothHungary
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